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Logiciel de rédaction de rapports d'inspection
des ouvrages sous voies

vvvvvvvvv

WY
stations | XK Annuler

ppppppppppppppppppppppppppp

0K

Prise de photos des points particuliers
rencontrés lors de l'inspection

Mesures des fissures, ovalisations et décalages
de l'ouvrage avec le MODULE DE MESURES

DES DFAUTS

Incrustation sur image vidéo :

- des parametres d'inspection (distance,
pente, ...)

- des informations spécifiques au dossier
d'inspection

( hom du chantier, date, sens
d'‘écoulement, ...)

- de textes libres

Réalisation de “génériques”
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Piere enodee

I™ Caméra Bloquée
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Infos Caméra.

Traitement des informations envoyées par la caméra
d'inspection (distance, pente, position de la téte rotative,...) S
FONCTION DIAGNOSTIC permettant, en cas de panne,
d'en localiser ['origine. W TR

ogions N oo e
<] | Géoéral | moce | Divers

Inchae
¥
les Photos ~
le Pofl en ong (][22 wmerimer || [N | oo -
le constat 2
oéot v
la cotation v
Delapage Debid dlapage i Ia Conchusion 2
Sociéts
AvecLOGO [sneFr ~
s Ul
o
Moces Edter e DRI
A |
s I~ Orcre des pages nversé.
X Guit
s o

TAEI
Présentation des rappor
d'inspection ehﬁér‘gm’e
paramétrable,
L | |

Création ROV DEVELOPPMENT. Photos non contractuelles. Les produits ainsi qAL‘/e Jeurs cc

| |
LRI AR £ AR RS A kL
ZI Athelia IT - 168 avenue du Serpolet - BP 80049 -13702 La Ciotat Cedex France

Tél : +33 (0)4.42.08.81.19 - Fax: +33 (0)4.42.71.58.44

E-mail: rovdeveloppement@wanadoo.fr
Site Internet: www.rovdeveloppement.com



